O LinMot © .

P01-37x240 (F)

The linear motor technology for industrial applications



Notes :




130 www.LinMot.com P et



Motorfamilie P01-37x240 LinMot®

P01-37x240/100x100 132
P01-37x240/40x160 134 %
P01-37x240/60x260 136 %
g
P01-37x240/160x360 138
P01-37x240/260x460 140
P01-37x240/360x560 142
P01-37x240/460x660 144
P01-37x240/560x760 146
P01-37x240/660x860 148
P01-37x240/860x1060 150
P01-37x240/1060x1260 152
P01-37x240/1260x1460 154
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P01-37x240/100x100 LinMot®

Maximaler Hub: 100mm | Standard Wickl
H . andard Wicklung:
Spitzenkraft: 180N 150 : E1100_HC, 72VDGC
\ ——— E1100, 72VDC &
g 100 \ E1001, 72VDC
S : F - Wicklung
50 ‘ E1100-HC, 72VDC
— — — E1100, 72VDC &
\ E1001, 72VDC
0 ‘
Max. Hub 100
SS Hub 100
. , ,' | 1
S Ej/ 1s=305 i
3 ! \
< |15 i
§ |
S 336/ 347* - ~2P=65 Abmessungen mm
2 - > = 115 *Kabel Typg
g
Motor Spezifikation
Stecker Typ Kabel Typ
Standard Wicklung F- Wicklung Standard Wicklung F- Wicklung
P01- 37x240/100x100-C 37x240F/100x100-C 37x240/100x100
37x240/100x100-C20 37x240F/100x100-C20
Maximaler Hub mm (in) 100 (3.94) 100 (3.94) 100 (3.94) 100 (3.94)
Kurzhubbereich SS mm (in) 100 (3.94) 100 (3.94) 100 (3.94) 100 (3.94)
Spitzenkraft E1100-HC N (Ibf) 119 (26.7) 180 (40.4) 119 (26.7) 180 (40.4)
Spitzenkraft E1100 / E1001 N (Ibf) 119 (26.7) 120 (27.1) 119 (26.7) 120 (27.1)
Kont. Kraft N (Ibf) 31 (7.0) 31 (7.0) 31 (7.0) 31 (7.0)
Kont. Kraft mit Lifter N (Ibf) 58 (13.1) 58 (13.1) 58 (13.1) 58 (13.1)
Randkraft % 100 100 100 100
Kraftkonstante N/A (Ibf/A) 23.8 (5.35) 15.1 (3.38) 23.8 (5.35) 15.1 (3.38)
Max. Strom @ 72vbc A 5.0 11.9 5.0 11.9
Max. Strom @ 48vDC A 3.3 8.0 3.3 8.0
Max. Gesch. @ 72vbc m/s (in/s) 2.8 (110) 4.4 (173) 2.8 (110) 4.4 (173)
Max. Gesch. @ 48vbC m/s (in/s) 1.9 (73) 2.9 (116) 1.9 (73) 2.9 (116)
Phasenwider. 25/80 °C  Ohm 11.7/14.2 4.9/5.9 11.7/14.2 4.9/5.9
Phaseninduktivitat mH 6.0 2.4 6.0 2.4
Therm. Widerstand °KIW 2.3 2.2 2.3 2.2
Therm. Zeitkonstante sec 3400 3200 3400 3200
Statordurchmesser mm (in) 37 (1.46) 37 (1.46) 37 (1.46) 37 (1.46)
Statorlange mm (in) 336 (13.23) 336 (13.23) 347 (13.66) 347 (13.66)
Statormasse g (Ib) 1385 (3.05) 1385 (3.05) 1385 (3.05) 1385 (3.05)
Lauferdurchmesser mm (in) 20 (0.79) 20 (0.79) 20 (0.79) 20 (0.79)
Lauferlange mm (in) 305 (12.01) 305 (12.01) 305 (12.01) 305 (12.01)
Laufermasse g (Ib) 496 (1.09) 496 (1.09) 496 (1.09) 496 (1.09)
Wiederholgenauigkeit mm (in) +0.05 (+0.0020) +0.05 (+0.0020) +0.05 (+0.0020) +0.05 (+0.0020)
Linearitat % +0.40 +0.40 +0.40 +0.40
Wiederholgenauigk. ES ~ mm (in) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004)
Linearitat ES mm (in) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004)
Hub-Zeit Diagramm
300 I I 250 I I
P01-37x240/100x100 P01-37x240F/100x100
250 — Standard Wicklung o ! 200 |— F- Wicklung
o 200 B = 150k T 10 L T 150kg
2150 R +— — 10.0kg E ] N 10.0 kg
= ‘_~ /'/ /,——’ — — —5.0kg -‘5100 SO i ’/_—/ — — —5.0kg
N oo ‘_\‘/,//’ - 0.0 kg N // -~ 0.0 kg
a7 I ) I —
0 Bewegter Laufer 0 Bewegter Laufer
0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100
Hub [mm] Hub [mm]

Ausgabe 15

132 WWW-LinMOt- com Anderungen vorbehalten



Stecker Typ

336 A-A B-B
A 286.50 38
16 25
- — - pa— ®37 +0.15
- g g
o B
Lr). - 0T
8 % 0
™
v | -
©
A 5
Linearmotor Stator Laufer
Typ Art. Nr. Typ Art. Nr. Typ Art. Nr.
P01-37x240/100x100-C --> PS01-37x240-C 0150-1224 & PL01-20x305/160 0150-1311
P01-37x240F/100x100-C --> PS01-37x240F-C 0150-1225 & PL01-20x305/160 0150-1311 °
o
X
Kabel Typ 3
§r
347 N
A-A B-B Cc-C ~
279 2
c 2250 »37 +0.15 e
— 21.50 12
ol 3
S S ) 5 ; S
%
Linearmotor Stator Laufer
Typ Art. Nr. Typ Art. Nr. Typ Art. Nr.
P01-37x240/100x100 --> PS01-37x240 0150-1203 & PL01-20x305/160 0150-1311
P01-37x240/100x100-C20 > PS01-37x240-C20 0150-1238 & PL01-20x305/160 0150-1311
P01-37x240F/100x100-C20 > PS01-37x240F-C20 0150-1239 & PL01-20x305/160 0150-1311
Laufer
305
M8 x 20 M8 x 20
o
= s
8 1.20
8.80
Standard Laufer Standard Laufer PL01-20x305/160 0150-1311
Speziallaufer Heavy Duty Laufer mit WC/C-Beschichtung PL02-20x305/160 0150-1314
Lochlaufer Innendurchmesser 6.5mm  PL01-20x305/160-L 0150-1352
High Clearance Laufer d=19mm, m=448g PL01-19x305/160 0150-1450

Motor Steckerbelegung

Kabellange:

P01-37x240... 1.5m

P01-37x240...-C20 0.2m

Ph 1+ rot

Ph 1- pink

Ph 2+ blau

Ph 2- grau

+5VDC weiss

GND innerer Schirm

Sinus gelb

Cosinus  griin

Temp. schwarz

Schirm ausserer Schi.
Ausgabe 15
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.-C
-C20

P01-37..
P01-37..

rITO@TmMmMmooOm>»

@
©
=3

S©®~No s wN = P01-37...

Standardkabel S. 306

="

High Flex Kabel S. 306

=™

lager
S. 320

-+

Motorflansch S. 316

Ab-
streifer
S. 322

Motorflansch S. 316

Roboterkabel S. 306

.@- Lifter S. 319

Option externer Encoder S. 324

www.LinMot.com

Servo Controller:
E1001, E1100-HC, B1100-HC S. 221

Los-
lager
S. 320

Ab-
streifer
S. 322

Ab-
streifer
S. 322
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P01-37x240/40x160

Maximaler Hub: 160mm 250 \ Standard Wickl
H . andard Wicklung:
Spitzenkraft: 257N 200 | E1100_HC, 72VDC
_ | ——— E1100, 72VDC &
Z 150 | E1001, 72VDC
£ / | ~ _
< 100 : F - Wicklung
E1100-HC, 72VDC
50 | — — — E1100,72VDC &
\ E1001, 72VDC
0 ‘
Max. Hub 160
SS Hub 40
, | | |
Ej/ ls=365 | ]
!
|15 :
- - 75 !
- > ZP=95
336/347* -< » 115 Abmessungen mm
- >|e - 175 *Kabel Typ
Motor Spezifikation
Stecker Typ Kabel Typ
Standard Wicklung F- Wicklung Standard Wicklung F- Wicklung
P01- 37x240/40x160-C 37x240F/40x160-C 37x240/40x160
37x240/40x160-C20 37x240F/40x160-C20
Maximaler Hub mm (in) 160 (6.30) 160 (6.30) 160 (6.30) 160 (6.30)
Kurzhubbereich SS mm (in) 40 (1.57) 40 (1.57) 40 (1.57) 40 (1.57)
Spitzenkraft E1100-HC N (Ibf) 169 (38.1) 257 (57.7) 169 (38.1) 257 (57.7)
Spitzenkraft E1100 / E1001 N (Ibf) 169 (38.1) 172 (38.7) 169 (38.1) 172 (38.7)
Kont. Kraft N (Ibf) 44 (10.0) 44 (10.0) 44 (10.0) 44 (10.0)
Kont. Kraft mit Lifter N (Ibf) 83 (18.7) 83 (18.7) 83 (18.7) 83 (18.7)
Randkraft % 70 70 70 70
Kraftkonstante N/A (IbflA) 34.0 (7.64) 21.5 (4.83) 34.0 (7.64) 21.5 (4.83)
Max. Strom @ 72vbc A 5.0 11.9 5.0 11.9
Max. Strom @ 48vDC A 3.3 8.0 3.3 8.0
Max. Gesch. @ 72vbc m/s (in/s) 1.9 (77) 3.1 (121) 1.9 (77) 3.1 (121)
Max. Gesch. @ 48vbC m/s (in/s) 1.3 (51) 2.1 (81) 1.3 (51) 2.1 (81)
Phasenwider. 25/80 °C  Ohm 11.7/14.2 4.9/5.9 11.7/14.2 4.9/5.9
Phaseninduktivitat mH 6.0 2.4 6.0 2.4
Therm. Widerstand °KIW 23 22 23 2.2
Therm. Zeitkonstante sec 3400 3200 3400 3200
Statordurchmesser mm (in) 37 (1.46) 37 (1.46) 37 (1.46) 37 (1.46)
Statorlange mm (in) 336 (13.23) 336 (13.23) 347 (13.66) 347 (13.66)
Statormasse g (Ib) 1385 (3.05) 1385 (3.05) 1385 (3.05) 1385 (3.05)
Lauferdurchmesser mm (in) 20 (0.79) 20 (0.79) 20 (0.79) 20 (0.79)
Lauferlange mm (in) 365 (14.37) 365 (14.37) 365 (14.37) 365 (14.37)
Laufermasse g (Ib) 635 (1.40) 635 (1.40) 635 (1.40) 635 (1.40)
Wiederholgenauigkeit mm (in) +0.05 (+0.0020) +0.05 (+0.0020) +0.05 (+0.0020) +0.05 (+0.0020)
Linearitat % +0.30 +0.30 +0.30 +0.30
Wiederholgenauigk. ES ~ mm (in) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004)
Linearitat ES mm (in) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004)

Hub-Zeit Diagramm

350 !

| P01-37x240/40x160
300 Standard Wicklung
250

200

Zeit [ms]

150

100 |
50

0

0 50

100

Hub [mm]
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150

— — —5.0kg

Bewegter Laufer

300 I
P01-37x240F/40x160
250 — F- Wicklung
15.0 kg = 200 R 15.0 kg
10.0 kg E 5 o - Y 10.0 kg
0.0 k g R ———g.g:ig
OKg 100 — OKkg
50 —
e
0 Bewegter Laufer
0 50 100 150
Hub [mm]

www.LinMot.com
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Stecker Typ

336 A-A B-B
A 286.50 38
16 25
- — - pa— ®37 +0.15
- g g
o B
Lr). - 0T
8 = 0
™
> | -
©
A B
Linearmotor Stator Laufer
Typ Art. Nr. Typ Art. Nr. Typ Art. Nr.
P01-37x240/40x160-C --> PS01-37x240-C 0150-1224 & PL01-20x365/220 0150-1312
P01-37x240F/40x160-C --> PS01-37x240F-C 0150-1225 & PL01-20x365/220 0150-1312
3
*
Kabel Typ s
g
347 o
A-A B-B Cc-C 5
279 -
(=]
c 2250 »37 +0.15 Y
— 21.50 12
ol 3
S S ) 5 ; S
o8
Linearmotor Stator Laufer
Typ Art. Nr. Typ Art. Nr. Typ Art. Nr.
P01-37x240/40x160 --> PS01-37x240 0150-1203 & PL01-20x365/220 0150-1312
P01-37x240/40x160-C20 > PS01-37x240-C20 0150-1238 & PL01-20x365/220 0150-1312
P01-37x240F/40x160-C20 > PS01-37x240F-C20 0150-1239 & PL01-20x365/220 0150-1312
Laufer
365
M8 x 20 M8 x 20
o
= s
8 1.20
8.80
Standard Laufer Standard Laufer PL01-20x365/220 0150-1312
Speziallaufer Heavy Duty Laufer mit WC/C-Beschichtung PL02-20x365/220 0150-1315
Lochlaufer Innendurchmesser 6.5mm  PL01-20x365/220-L 0150-1353
High Clearance Laufer d=19mm, m=573g PL01-19x365/220 0150-1451

Motor Steckerbelegung

Kabellange:

P01-37x240... 1.5m

P01-37x240...-C20 0.2m

Ph 1+ rot

Ph 1- pink

Ph 2+ blau

Ph 2- grau

+5VDC weiss

GND innerer Schirm

Sinus gelb

Cosinus  griin

Temp. schwarz

Schirm ausserer Schi.
Ausgabe 15
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P01-37..
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Standardkabel S. 306

="

High Flex Kabel S. 306

=™

lager
S. 320

-+

Motorflansch S. 316

Ab-
streifer
S. 322

Motorflansch S. 316

Roboterkabel S. 306

.@- Lifter S. 319

Option externer Encoder S. 324

www.LinMot.com

Servo Controller:
E1001, E1100-HC, B1100-HC S. 221

Los-
lager
S. 320

Ab-
streifer
S. 322

Ab-
streifer
S. 322
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P01-37x240/60x260 LinMot®

Maximaler Hub: 260mm 850 ‘ Standard Wickd
H . andard Wicklung:
Spitzenkraft: 308N 300 \ E1100_HG, 72VDC
250 i E1100, 72VDC &
Z 200 - E1001, 72VDC
g 150 ~ | ~ F - Wickl
< - | AN icklung
100 ‘ E1100-HC, 72VDC
— — — E1100, 72VDC &
50 1 E1001, 72VDC
0 ‘
Max. Hub 260
SS Hub 60
| |
o i [ | o
2 =y ls=395 E =
3 ! !
© 55 |
S A
N > 45 !
X |« ZP=75
© 336/347* < » 105 Abmessungen mm
E - > - 205 *Kabel Typ
Motor Spezifikation
Stecker Typ Kabel Typ
Standard Wicklung F- Wicklung Standard Wicklung F- Wicklung
P01- 37x240/60x260-C 37x240F/60x260-C 37x240/60x260
37x240/60x260-C20 37x240F/60x260-C20
Maximaler Hub mm (in) 260 (10.24) 260 (10.24) 260 (10.24) 260 (10.24)
Kurzhubbereich SS mm (in) 60 (2.36) 60 (2.36) 60 (2.36) 60 (2.36)
Spitzenkraft E1100-HC N (Ibf) 203 (45.7) 308 (69.2) 203 (45.7) 308 (69.2)
Spitzenkraft E1100 / E1001 N (Ibf) 203 (45.7) 206 (46.4) 203 (45.7) 206 (46.4)
Kont. Kraft N (Ibf) 53 (12.0) 53 (12.0) 53 (12.0) 53 (12.0)
Kont. Kraft mit Lifter N (Ibf) 100 (22.4) 100 (22.4) 100 (22.4) 100 (22.4)
Randkraft % 58 58 58 58
Kraftkonstante N/A (IbflA) 40.8 (9.17) 25.8 (5.80) 40.8 (9.17) 25.8 (5.80)
Max. Strom @ 72vbc A 5.0 11.9 5.0 11.9
Max. Strom @ 48vDC A 3.3 8.0 3.3 8.0
Max. Gesch. @ 72vbc m/s (in/s) 1.6 (64) 2.6 (101) 1.6 (64) 2.6 (101)
Max. Gesch. @ 48vbC m/s (in/s) 1.1 (43) 1.7 (67) 1.1 (43) 1.7 (67)
Phasenwider. 25/80 °C  Ohm 11.7/14.2 4.9/5.9 11.7/14.2 4.9/5.9
Phaseninduktivitat mH 6.0 2.4 6.0 2.4
Therm. Widerstand °KIW 23 22 2.3 2.2
Therm. Zeitkonstante sec 3400 3200 3400 3200
Statordurchmesser mm (in) 37 (1.46) 37 (1.46) 37 (1.46) 37 (1.46)
Statorlange mm (in) 336 (13.23) 336 (13.23) 347 (13.66) 347 (13.66)
Statormasse g (Ib) 1385 (3.05) 1385 (3.05) 1385 (3.05) 1385 (3.05)
Lauferdurchmesser mm (in) 20 (0.79) 20 (0.79) 20 (0.79) 20 (0.79)
Lauferlange mm (in) 395 (15.55) 395 (15.55) 395 (15.55) 395 (15.55)
Laufermasse g (Ib) 829 (1.83) 829 (1.83) 829 (1.83) 829 (1.83)
Wiederholgenauigkeit mm (in) +0.05 (+0.0020) +0.05 (+0.0020) +0.05 (+0.0020) +0.05 (+0.0020)
Linearitat % +0.20 +0.20 +0.20 +0.20
Wiederholgenauigk. ES ~ mm (in) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004)
Linearitat ES mm (in) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004)
Hub-Zeit Diagramm
T T T 350 T T T
400 — P01-37x240/60x260 — P01-37x240F/60x260
Standard Wicklung o 300 — F- Wicklung B ]
e 250 =
= 300 RER=E 1~ 150kg - N ) 15.0 kg
E N R S~ — 10.0kg E, 200 A C= 1 —— 10.0 kg
Ezoo _nv‘/A// - 5 — — —5.0kg Ewo / ~// - — — —5.0kg
100 LA -~ “1// - //
7 L 50 -7~
0 Bewegter Laufer 0 Bewegter Laufer
0 50 100 150 200 250 0 50 100 150 200 250
Hub [mm] Hub [mm]

Ausgabe 15
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Stecker Typ

336 A-A B-B
A 286.50 38
16 25
- — - pa— ®37 +0.15
- % g
o B
Lr). - 0T
8 = 0
™
- -
@
A B
Linearmotor Stator Laufer
Typ Art. Nr. Typ Art. Nr. Typ Art. Nr.
P01-37x240/60x260-C --> PS01-37x240-C 0150-1224 & PL01-20x395/320 0150-1318
P01-37x240F/60x260-C --> PS01-37x240F-C 0150-1225 & PL01-20x395/320 0150-1318
2
P
Kabel Typ 3
S
347 P
A-A B-B Cc-C 5
279 -
(=]
c 2250 »37 +0.15 Y
— 7 21.50 12
ol 7 3
- T > 5 S
%
Linearmotor Stator Laufer
Typ Art. Nr. Typ Art. Nr. Typ Art. Nr.
P01-37x240/60x260 --> PS01-37x240 0150-1203 & PL01-20x395/320 0150-1318
P01-37x240/60x260-C20 > PS01-37x240-C20 0150-1238 & PL01-20x395/320 0150-1318
P01-37x240F/60x260-C20 > PS01-37x240F-C20 0150-1239 & PL01-20x395/320 0150-1318
Laufer
395
M8 x 20 M8 x 20
o
= s
8 1.20
8.80
Standard Laufer Standard Laufer PL01-20x395/320 0150-1318
Speziallaufer Heavy Duty Laufer mit WC/C-Beschichtung PL02-20x395/320 0150-1319
Lochlaufer Innendurchmesser 6.5mm  PL01-20x395/320-L 0150-1354
High Clearance Laufer d=19mm, m=748g PL01-19x395/320 0150-1452

Motor Stecke belegu g - ]]]:IH]
% t

Standardkabel S. 306

-

Ab- Los-

-C
-C20

-+

g 5 : Ab-
Kabellange: N £ Fest Motorflansch S. 316

NN N lager streifer streifer  lager
P01-37x240... 15m @@ 0@ .@@Dﬂ] ooy .32 $.322  S.320
- ~— _—
o O o
P01-37x240..-C20 02m S8 § %_“C\E |
High Flex Kabel S. 306 T
Ph 1+ rot A 1 Ab- — Ab- i
. ; Motorflansch S. 316 B
- n streifer streifer
Ph 1 pink B 2 f f
Ph 2+ blau c 3 S. 322 S. 322
Ph 2- grau D 4 T
+5VDC weiss E 5 Roboterkabel S. 306
G.ND innerer Schirm F 6 Liifter . 319 Linearfihrung S. 195
Sinus gelb G 7
Cosinus grUn H 8 Servo Controller:
Temp. schwarz L 9 Option externer Encoder S. 324 E1001, E1100-HC, B1100-HC S. 221
Schirm ausserer Schi.  Geh. 10

Ausgabe 15
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P01-37x240/160x360 LinMot®

Maximaler Hub: 360mm 350 ‘ Standard Wickd
H . andard Wicklung:
Spitzenkraft: 308N 300 \ E1100_HG, 72VDC
250 i E1100, 72VDC &
Z 200 - E1001, 72VDC
T 150 / ‘ \ .
< / | \ F - Wicklung
100 ‘ E1100-HC, 72VDC
— — — E1100, 72VDC &
50 1 E1001, 72VDC
0 ‘
Max. Hub 360
SS Hub 160
|
i ll \
=y Is=500 E =
!
5 i
<~—>/50 !
fe——»{7ZP=130
336/347* - » 210 Abmessungen mm
- > = 310 *Kabel Typ
Motor Spezifikation
Stecker Typ Kabel Typ
Standard Wicklung F- Wicklung Standard Wicklung F- Wicklung
P01- 37x240/160x360-C 37x240F/160x360-C 37x240/160x360
37x240/160x360-C20 37x240F/160x360-C20
Maximaler Hub mm (in) 360 (14.17) 360 (14.17) 360 (14.17) 360 (14.17)
Kurzhubbereich SS mm (in) 160 (6.30) 160 (6.30) 160 (6.30) 160 (6.30)
Spitzenkraft E1100-HC N (Ibf) 203 (45.7) 308 (69.2) 203 (45.7) 308 (69.2)
Spitzenkraft E1100 / E1001 N (Ibf) 203 (45.7) 206 (46.4) 203 (45.7) 206 (46.4)
Kont. Kraft N (Ibf) 53 (12.0) 53 (12.0) 53 (12.0) 53 (12.0)
Kont. Kraft mit Lifter N (Ibf) 100 (22.4) 100 (22.4) 100 (22.4) 100 (22.4)
Randkraft % 58 58 58 58
Kraftkonstante N/A (IbflA) 40.8 (9.17) 25.8 (5.80) 40.8 (9.17) 25.8 (5.80)
Max. Strom @ 72vbc A 5.0 11.9 5.0 11.9
Max. Strom @ 48vDC A 3.3 8.0 3.3 8.0
Max. Gesch. @ 72vbc m/s (in/s) 1.6 (64) 2.6 (101) 1.6 (64) 2.6 (101)
Max. Gesch. @ 48vbC m/s (in/s) 1.1 (43) 1.7 (67) 1.1 (43) 1.7 (67)
Phasenwider. 25/80 °C  Ohm 11.7/14.2 4.9/5.9 11.7/14.2 4.9/5.9
Phaseninduktivitat mH 6.0 24 6.0 24
Therm. Widerstand °KIW 23 22 23 2.2
Therm. Zeitkonstante sec 3400 3200 3400 3200
Statordurchmesser mm (in) 37 (1.46) 37 (1.46) 37 (1.46) 37 (1.46)
Statorlange mm (in) 336 (13.23) 336 (13.23) 347 (13.66) 347 (13.66)
Statormasse g (Ib) 1385 (3.05) 1385 (3.05) 1385 (3.05) 1385 (3.05)
Lauferdurchmesser mm (in) 20 (0.79) 20 (0.79) 20 (0.79) 20 (0.79)
Lauferlange mm (in) 500 (19.69) 500 (19.69) 500 (19.69) 500 (19.69)
Laufermasse g (Ib) 1064 (2.35) 1064 (2.35) 1064 (2.35) 1064 (2.35)
Wiederholgenauigkeit mm (in) +0.05 (+0.0020) +0.05 (+0.0020) +0.05 (+0.0020) +0.05 (+0.0020)
Linearitat % +0.20 +0.20 +0.20 +0.20
Wiederholgenauigk. ES ~ mm (in) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004)
Linearitat ES mm (in) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004)
Hub-Zeit Diagramm
500 I I = 400 I I
P01-37x240/160x360 o J P01-37x240F/160x360 S
| Standard Wicklung - . F- Wicklung E A
400 “w/,/ 300 ‘.._/./
T 300 T -7 150kg v S e -~ o 15.0kg
E o - — —10.0 kg E L0 S S N 10.0 kg
% 200 ISR e —"1 — — —5.0kg = - 1 - — — —5.0kg
N 7 - 0.0 kg N - _ - — 0.0 kg
S // -~ S // -
100 (= e P
g A
0 Bewegter Laufer 0 Bewegter Laufer
0 100 200 300 0 100 200 300
Hub [mm] Hub [mm]
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Stecker Typ

336 A-A B-B
A 286.50 38
16 25
- — - pa— ®37 +0.15
L g B
o B
Lr). - 0T
8 = 0
™
- -
@
A B
Linearmotor Stator Laufer
Typ Art. Nr. Typ Art. Nr. Typ Art. Nr.
P01-37x240/160x360-C --> PS01-37x240-C 0150-1224 & PL01-20x500/420 0150-1328
P01-37x240F/160x360-C --> PS01-37x240F-C 0150-1225 & PL01-20x500/420 0150-1328
g
X
Kabel Typ 3
S
347 N
A-A B-B Cc-C ~
279 2
c 2250 »37 +0.15 e
— 7 21.50 12
ol 7 3
- T > 5 S
%
Linearmotor Stator Laufer
Typ Art. Nr. Typ Art. Nr. Typ Art. Nr.
P01-37x240/160x360 --> PS01-37x240 0150-1203 & PL01-20x500/420 0150-1328
P01-37x240/160x360-C20 > PS01-37x240-C20 0150-1238 & PL01-20x500/420 0150-1328
P01-37x240F/160x360-C20 > PS01-37x240F-C20 0150-1239 & PL01-20x500/420 0150-1328
Laufer
500
M8 x 20 M8 x 20
o
= s
8 1.20
8.80
Standard Laufer Standard Laufer PL01-20x500/420 0150-1328
Speziallaufer Heavy Duty Laufer mit WC/C-Beschichtung PL02-20x500/420 0150-1329
Lochlaufer Innendurchmesser 6.5mm  PL01-20x500/420-L 0150-1358
High Clearance Laufer d=19mm, m=960g PL01-19x500/420 0150-1455

Motor Stecke belegu g - ]]]:IH]
% t

Standardkabel S. 306

-

Ab- Los-

-C
-C20

-+

g 5 : Ab-
Kabellange: N £ Fest Motorflansch S. 316

NN N lager streifer streifer  lager
P01-37x240... 15m @@ 0@ .@@Dﬂ] ooy .32 $.322  S.320
- ~— _—
o O o
P01-37x240..-C20 02m S8 § %_“C\E |
High Flex Kabel S. 306 T
Ph 1+ rot A 1 Ab- — Ab- i
. ; Motorflansch S. 316 B
- n streifer streifer
Ph 1 pink B 2 f f
Ph 2+ blau c 3 S. 322 S. 322
Ph 2- grau D 4 T
+5VDC weiss E 5 Roboterkabel S. 306
G.ND innerer Schirm F 6 Liifter . 319 Linearfihrung S. 195
Sinus gelb G 7
Cosinus grUn H 8 Servo Controller:
Temp. schwarz L 9 Option externer Encoder S. 324 E1001, E1100-HC, B1100-HC S. 221
Schirm ausserer Schi.  Geh. 10

Ausgabe 15
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P01-37x240/260x460 LinMot®

Maximaler Hub: 460mm 350 ‘ Standard Wickd
H . andard Wicklung:
Spitzenkraft: 308N 300 \ E1100_HG, 72VDC
250 i ——— E1100, 72VDC &
Z 200 - E1001, 72VDC
g 150 ~ | ~ F - Wickl
< - | AN icklung
100 ‘ E1100-HC, 72VDC
— — — E1100, 72VDC &
50 1 E1001, 72VDC
0 ‘
Max. Hub 460
SS Hub 260
o ) | 1
¢ =y ls=600 E —
3 ! [
& 50 |
3 ~>50 |
5 336/ 347* ZP180 10 Abmessungen mm
2 - 7: ~ - 410 *Kabel Typg
[=)
“ W Motor Spezifikation
Stecker Typ Kabel Typ
Standard Wicklung F- Wicklung Standard Wicklung F- Wicklung
P01- 37x240/260x460-C 37x240F/260x460-C 37x240/260x460
37x240/260x460-C20 37x240F/260x460-C20
Maximaler Hub mm (in) 460 (18.11) 460 (18.11) 460 (18.11) 460 (18.11)
Kurzhubbereich SS mm (in) 260 (10.24) 260 (10.24) 260 (10.24) 260 (10.24)
Spitzenkraft E1100-HC N (Ibf) 203 (45.7) 308 (69.2) 203 (45.7) 308 (69.2)
Spitzenkraft E1100 / E1001 N (Ibf) 203 (45.7) 206 (46.4) 203 (45.7) 206 (46.4)
Kont. Kraft N (Ibf) 53 (12.0) 53 (12.0) 53 (12.0) 53 (12.0)
Kont. Kraft mit Lifter N (Ibf) 100 (22.4) 100 (22.4) 100 (22.4) 100 (22.4)
Randkraft % 58 58 58 58
Kraftkonstante N/A (IbflA) 40.8 (9.17) 25.8 (5.80) 40.8 (9.17) 25.8 (5.80)
Max. Strom @ 72vbc A 5.0 11.9 5.0 11.9
Max. Strom @ 48vDC A 3.3 8.0 3.3 8.0
Max. Gesch. @ 72vbc m/s (in/s) 1.6 (64) 2.6 (101) 1.6 (64) 2.6 (101)
Max. Gesch. @ 48vbC m/s (in/s) 1.1 (43) 1.7 (67) 1.1 (43) 1.7 (67)
Phasenwider. 25/80 °C  Ohm 11.7/14.2 4.9/5.9 11.7/14.2 4.9/5.9
Phaseninduktivitat mH 6.0 2.4 6.0 2.4
Therm. Widerstand °KIW 2.3 2.2 2.3 2.2
Therm. Zeitkonstante sec 3400 3200 3400 3200
Statordurchmesser mm (in) 37 (1.46) 37 (1.46) 37 (1.46) 37 (1.46)
Statorlange mm (in) 336 (13.23) 336 (13.23) 347 (13.66) 347 (13.66)
Statormasse g (Ib) 1385 (3.05) 1385 (3.05) 1385 (3.05) 1385 (3.05)
Lauferdurchmesser mm (in) 20 (0.79) 20 (0.79) 20 (0.79) 20 (0.79)
Lauferlange mm (in) 600 (23.62) 600 (23.62) 600 (23.62) 600 (23.62)
Laufermasse g (Ib) 1297 (2.86) 1297 (2.86) 1297 (2.86) 1297 (2.86)
Wiederholgenauigkeit mm (in) +0.05 (+0.0020) +0.05 (+0.0020) +0.05 (+0.0020) +0.05 (+0.0020)
Linearitat % +0.15 +0.15 +0.15 +0.15
Wiederholgenauigk. ES ~ mm (in) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004)
Linearitat ES mm (in) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004)
Hub-Zeit Diagramm
600 I I - 500 I I
P01-37x240/260x460 e ‘ P01-37x240F/260x460 .
500 — Standard Wicklung = - 400 |- F- Wicklung 1
400 IR T
=z L7 - o 15.0 kg T 300 7 4 o 150kg
2300 // - == 1060kkg E [ R o S B 1060kkg
5 T - - -50kg % S ~ ~ ~50kg
P S EE ] 0.0 kg N 200 NP R = 0.0 kg
100 [ -
3 3
0 Bewegter Laufer 0 Bewegter Laufer
0 100 200 300 400 0 100 200 300 400
Hub [mm] Hub [mm]
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Stecker Typ

336 A-A B-B
A 286.50 38
16 25
- — - pa— ®37 +0.15
- g g
o B
Lr). - 0T
8 % 0
™
- 5
©
A B
Linearmotor Stator Laufer
Typ Art. Nr. Typ Art. Nr. Typ Art. Nr.
P01-37x240/260x460-C --> PS01-37x240-C 0150-1224 & PL01-20x600/520 0150-1330
P01-37x240F/260x460-C --> PS01-37x240F-C 0150-1225 & PL01-20x600/520 0150-1330
3
X
Kabel Typ 2
S
347 o
A-A B-B Cc-C ~
279 2
c 2250 »37 +0.15 e
— 7 21.50 12
ol 7 3
- ¥Y 5 < S
o8
Linearmotor Stator Laufer
Typ Art. Nr. Typ Art. Nr. Typ Art. Nr.
P01-37x240/260x460 --> PS01-37x240 0150-1203 & PL01-20x600/520 0150-1330
P01-37x240/260x460-C20 > PS01-37x240-C20 0150-1238 & PL01-20x600/520 0150-1330
P01-37x240F/260x460-C20 > PS01-37x240F-C20 0150-1239 & PL01-20x600/520 0150-1330
Laufer
600
M8 x 20 M8 x 20
o
= s
8 1.20
8.80
Standard Laufer Standard Laufer PL01-20x600/520 0150-1330
Speziallaufer Heavy Duty Laufer mit WC/C-Beschichtung PL02-20x600/520 0150-1331
Lochlaufer Innendurchmesser 6.5mm  PL01-20x600/520-L 0150-1359
High Clearance Laufer d=19mm, m=1171g PL01-19x600/520 0150-1456

Motor Stecke belegu g - ]]]:IH]
% t

Standardkabel S. 306

-

Ab- Los-

-C
-C20

-+

g 5 : Ab-
Kabellange: N £ Fest Motorflansch S. 316

NN N lager streifer streifer  lager
P01-37x240... 15m @@ 0@ .@@Dﬂ] ooy .32 $.322  S.320
- ~— _—
o O o
P01-37x240..-C20 02m S8 § %_“C\E |
High Flex Kabel S. 306 T
Ph 1+ rot A 1 Ab- — Ab- i
. ; Motorflansch S. 316 B
- n streifer streifer
Ph 1 pink B 2 f f
Ph 2+ blau c 3 S. 322 S. 322
Ph 2- grau D 4 T
+5VDC weiss E 5 Roboterkabel S. 306
G.ND innerer Schirm F 6 Liifter . 319 Linearfihrung S. 195
Sinus gelb G 7
Cosinus grUn H 8 Servo Controller:
Temp. schwarz L 9 Option externer Encoder S. 324 E1001, E1100-HC, B1100-HC S. 221
Schirm ausserer Schi.  Geh. 10

Ausgabe 15
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P01-37x240/360x560 LinMot®

Maximaler Hub: 560mm 850 ‘ Standard Wickd
H . andard Wicklung:
Spitzenkraft: 308N 300 \ E1100_HG, 72VDC
250 i E1100, 72VDC &
Z 200 - E1001, 72VDC
& 150 ~ | I F - Wickl
< - | AN icklung
100 ‘ E1100-HC, 72VDC
— — — E1100, 72VDC &
50 1 E1001, 72VDC
0 ‘
Max. Hub 560
SS Hub 360
. . | 1
8 =y 1s=700 E —
3 ! \
S 50 |
E > 50 !
5 336/ 347* 2P=230 | 410 Abmessungen mm
2 - 7: ~ = 510 *Kabel Typg
[=)
“ W Motor Spezifikation
Stecker Typ Kabel Typ
Standard Wicklung F- Wicklung Standard Wicklung F- Wicklung
P01- 37x240/360x560-C 37x240F/360x560-C 37x240/360x560
37x240/360x560-C20 37x240F/360x560-C20
Maximaler Hub mm (in) 560 (22.05) 560 (22.05) 560 (22.05) 560 (22.05)
Kurzhubbereich SS mm (in) 360 (14.17) 360 (14.17) 360 (14.17) 360 (14.17)
Spitzenkraft E1100-HC N (Ibf) 203 (45.7) 308 (69.2) 203 (45.7) 308 (69.2)
Spitzenkraft E1100 / E1001 N (Ibf) 203 (45.7) 206 (46.4) 203 (45.7) 206 (46.4)
Kont. Kraft N (Ibf) 53 (12.0) 53 (12.0) 53 (12.0) 53 (12.0)
Kont. Kraft mit Lifter N (Ibf) 100 (22.4) 100 (22.4) 100 (22.4) 100 (22.4)
Randkraft % 58 58 58 58
Kraftkonstante N/A (IbflA) 40.8 (9.17) 25.8 (5.80) 40.8 (9.17) 25.8 (5.80)
Max. Strom @ 72vbc A 5.0 11.9 5.0 11.9
Max. Strom @ 48vDC A 3.3 8.0 3.3 8.0
Max. Gesch. @ 72vbc m/s (in/s) 1.6 (64) 2.6 (101) 1.6 (64) 2.6 (101)
Max. Gesch. @ 48vbC m/s (in/s) 1.1 (43) 1.7 (67) 1.1 (43) 1.7 (67)
Phasenwider. 25/80 °C  Ohm 11.7/14.2 4.9/5.9 11.7/14.2 4.9/5.9
Phaseninduktivitat mH 6.0 2.4 6.0 2.4
Therm. Widerstand °KIW 2.3 2.2 2.3 2.2
Therm. Zeitkonstante sec 3400 3200 3400 3200
Statordurchmesser mm (in) 37 (1.46) 37 (1.46) 37 (1.46) 37 (1.46)
Statorlange mm (in) 336 (13.23) 336 (13.23) 347 (13.66) 347 (13.66)
Statormasse g (Ib) 1385 (3.05) 1385 (3.05) 1385 (3.05) 1385 (3.05)
Lauferdurchmesser mm (in) 20 (0.79) 20 (0.79) 20 (0.79) 20 (0.79)
Lauferlange mm (in) 700 (27.56) 700 (27.56) 700 (27.56) 700 (27.56)
Laufermasse g (Ib) 1529 (3.37) 1529 (3.37) 1529 (3.37) 1529 (3.37)
Wiederholgenauigkeit mm (in) +0.05 (+0.0020) +0.05 (+0.0020) +0.05 (+0.0020) +0.05 (+0.0020)
Linearitat % +0.15 +0.15 +0.15 +0.15
Wiederholgenauigk. ES ~ mm (in) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004)
Linearitat ES mm (in) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004)
Hub-Zeit Diagramm
P01-37x240/360x560 B P01-37x240F/360x560
600 [~ standard Wicklung A 500 [— F- Wicklung
500 _W‘/// 400 N
- S o 15.0 kg - - - 15.0kg
E 400 - - [ - — 100kg E 200 N N A Rl B 10.0 kg
= N N — — —5.0kg = Rk /_,/ — — —5.0kg
£300 o /// 0.0 kg '&)200 |- L— 0.0 kg
200 = I R
oL - R /
100 | p 100 5
0 Bewegter Laufer 0 Bewegter Laufer
0 100 200 300 400 500 0 100 200 300 400 500
Hub [mm] Hub [mm]
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Stecker Typ

336 A-A B-B
A 286.50 38
16 25
- — - pa— ®37 +0.15
- g g
o B
Lr). - 0T
8 % 0
™
> | 5
©
A B
Linearmotor Stator Laufer
Typ Art. Nr. Typ Art. Nr. Typ Art. Nr.
P01-37x240/360x560-C --> PS01-37x240-C 0150-1224 & PL01-20x700/620 0150-1332
P01-37x240F/360x560-C --> PS01-37x240F-C 0150-1225 & PL01-20x700/620 0150-1332
2
X
Kabel Typ 3
S
347 o
A-A B-B Cc-C ~
279 2
c 2250 »37 +0.15 e
— 21.50 12
ol 3
S S ) 5 ; S
o8
Linearmotor Stator Laufer
Typ Art. Nr. Typ Art. Nr. Typ Art. Nr.
P01-37x240/360x560 --> PS01-37x240 0150-1203 & PL01-20x700/620 0150-1332
P01-37x240/360x560-C20 > PS01-37x240-C20 0150-1238 & PL01-20x700/620 0150-1332
P01-37x240F/360x560-C20 > PS01-37x240F-C20 0150-1239 & PL01-20x700/620 0150-1332
Laufer
700
M8 x 20 M8 x 20
o
- P
8 1.20
8.80
Standard Laufer Standard Laufer PL01-20x700/620 0150-1332
Speziallaufer Heavy Duty Laufer mit WC/C-Beschichtung PL02-20x700/620 0150-1333
Lochlaufer Innendurchmesser 6.5mm  PL01-20x700/620-L 0150-1360
High Clearance Laufer d=19mm, m=1380g PL01-19x700/620 0150-1457

Motor Steckerbelegung

Kabellange:

P01-37x240... 1.5m

P01-37x240...-C20 0.2m

Ph 1+ rot

Ph 1- pink

Ph 2+ blau

Ph 2- grau

+5VDC weiss

GND innerer Schirm

Sinus gelb

Cosinus  griin

Temp. schwarz

Schirm ausserer Schi.
Ausgabe 15

Anderungen vorbehalten

.-C
-C20

P01-37..
P01-37..

rITO@TmMmMmooOm>»

@
©
=3

S©®~No s wN = P01-37...

Standardkabel S. 306

="

High Flex Kabel S. 306

=™

lager
S. 320

-+

Motorflansch S. 316

Ab-
streifer
S. 322

Motorflansch S. 316

Roboterkabel S. 306

.@- Lifter S. 319

Option externer Encoder S. 324

www.LinMot.com

Servo Controller:
E1001, E1100-HC, B1100-HC S. 221

Ab-
streifer
S. 322

Los-
lager
S. 320

Ab-
streifer
S. 322
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P01-37x240/460x660 LinMot®

Maximaler Hub: 660mm 350 ‘ Standard Wickd
H . andard Wicklung:
Spitzenkraft: 308N 300 \ E1100_HG, 72VDC
250 i E1100, 72VDC &
Z 200 - E1001, 72VDC
& 150 ~ | I F - Wickl
< - | AN icklung
100 ‘ E1100-HC, 72VDC
— — — E1100, 72VDC &
50 1 E1001, 72VDC
0 ‘
Max. Hub 660
SS Hub 460
. . | 1
8 =y 1s=800 E ]
3 / \
i 50 |
E <—| 50 !
5 336/ 347* 1ZP=280 510 Abmessungen mm
2 - 7: ~S ~ 610 *Kabel Typg
[=)
“ W Motor Spezifikation
Stecker Typ Kabel Typ
Standard Wicklung F- Wicklung Standard Wicklung F- Wicklung
P01- 37x240/460x660-C 37x240F/460x660-C 37x240/460x660
37x240/460x660-C20 37x240F/460x660-C20
Maximaler Hub mm (in) 660 (25.98) 660 (25.98) 660 (25.98) 660 (25.98)
Kurzhubbereich SS mm (in) 460 (18.11) 460 (18.11) 460 (18.11) 460 (18.11)
Spitzenkraft E1100-HC N (Ibf) 203 (45.7) 308 (69.2) 203 (45.7) 308 (69.2)
Spitzenkraft E1100 / E1001 N (Ibf) 203 (45.7) 206 (46.4) 203 (45.7) 206 (46.4)
Kont. Kraft N (Ibf) 53 (12.0) 53 (12.0) 53 (12.0) 53 (12.0)
Kont. Kraft mit Lifter N (Ibf) 100 (22.4) 100 (22.4) 100 (22.4) 100 (22.4)
Randkraft % 58 58 58 58
Kraftkonstante N/A (IbflA) 40.8 (9.17) 25.8 (5.80) 40.8 (9.17) 25.8 (5.80)
Max. Strom @ 72vbc A 5.0 11.9 5.0 11.9
Max. Strom @ 48vDC A 3.3 8.0 3.3 8.0
Max. Gesch. @ 72vbc m/s (in/s) 1.6 (64) 2.6 (101) 1.6 (64) 2.6 (101)
Max. Gesch. @ 48vbC m/s (in/s) 1.1 (43) 1.7 (67) 1.1 (43) 1.7 (67)
Phasenwider. 25/80 °C  Ohm 11.7/14.2 4.9/5.9 11.7/14.2 4.9/5.9
Phaseninduktivitat mH 6.0 2.4 6.0 2.4
Therm. Widerstand °KIW 23 22 2.3 2.2
Therm. Zeitkonstante sec 3400 3200 3400 3200
Statordurchmesser mm (in) 37 (1.46) 37 (1.46) 37 (1.46) 37 (1.46)
Statorlange mm (in) 336 (13.23) 336 (13.23) 347 (13.66) 347 (13.66)
Statormasse g (Ib) 1385 (3.05) 1385 (3.05) 1385 (3.05) 1385 (3.05)
Lauferdurchmesser mm (in) 20 (0.79) 20 (0.79) 20 (0.79) 20 (0.79)
Lauferlange mm (in) 800 (31.50) 800 (31.50) 800 (31.50) 800 (31.50)
Laufermasse g (Ib) 1762 (3.88) 1762 (3.88) 1762 (3.88) 1762 (3.88)
Wiederholgenauigkeit mm (in) +0.05 (+0.0020) +0.05 (+0.0020) +0.05 (+0.0020) +0.05 (+0.0020)
Linearitat % +0.15 +0.15 +0.15 +0.15
Wiederholgenauigk. ES ~ mm (in) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004)
Linearitat ES mm (in) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004)
Hub-Zeit Diagramm
800 I 600 I
P01-37x240/460x660 K P01-37x240F/460x660 o
Standard Wicklung ) 500 [— F- Wicklung — y
600 e IR
-g- //:; ©oo 15.0kg .g.400 o F 15.0 kg
= 400 - /// - T _10.0kg = 300 - ‘.y/'// - T _10.0kg
8 Lzl cokg oL - Dok
e ' 200> '
200 ~'f////
s 100 [—=
- g
0 Bewegter Laufer 0 Bewegter Laufer
0 200 400 600 0 200 400 600
Hub [mm] Hub [mm]
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Stecker Typ

336 A-A B-B
A 286.50 38
16 25
- — - pa— ®37 +0.15
- % g
o B
Lr). - 0T
8 % 0
™
> | 5
©
A B
Linearmotor Stator Laufer
Typ Art. Nr. Typ Art. Nr. Typ Art. Nr.
P01-37x240/460x660-C --> PS01-37x240-C 0150-1224 & PL01-20x800/720 0150-1334
P01-37x240F/460x660-C --> PS01-37x240F-C 0150-1225 & PL01-20x800/720 0150-1334
2
X
Kabel Typ §
g
347 o
A-A B-B Cc-C ~
279 2
c 2250 »37 +0.15 e
— 21.50 12
ol 3
S S ) 5 ; S
o8
Linearmotor Stator Laufer
Typ Art. Nr. Typ Art. Nr. Typ Art. Nr.
P01-37x240/460x660 --> PS01-37x240 0150-1203 & PL01-20x800/720 0150-1334
P01-37x240/460x660-C20 > PS01-37x240-C20 0150-1238 & PL01-20x800/720 0150-1334
P01-37x240F/460x660-C20 > PS01-37x240F-C20 0150-1239 & PL01-20x800/720 0150-1334
Laufer
800
M8 x 20 M8 x 20
)|
8 1.20
8.80
Standard Laufer Standard Laufer PL01-20x800/720 0150-1334
Speziallaufer Heavy Duty Laufer mit WC/C-Beschichtung PL02-20x800/720 0150-1335
Lochlaufer Innendurchmesser 6.5mm  PL01-20x800/720-L 0150-1361

Motor Steckerbelegung

Kabellange:

P01-37x240... 1.5m

P01-37x240...-C20 0.2m

Ph 1+ rot

Ph 1- pink

Ph 2+ blau

Ph 2- grau

+5VDC weiss

GND innerer Schirm

Sinus gelb

Cosinus  griin

Temp. schwarz

Schirm ausserer Schi.
Ausgabe 15

Anderungen vorbehalten

.-C
-C20

P01-37..
P01-37..

rTOGTMMmMOOw>»

@
©
=3

S©®~No s wN = P01-37...

Standardkabel S. 306

="

High Flex Kabel S. 306

Fest
lager
S. 320

j ey

Roboterkabel S. 306

Ab-
streifer
S. 322

Ab-

streifer
S. 322

-+

Motorflansch S. 316

- ———

Motorflansch S. 316

.@- Lifter S. 319

Option externer Encoder S. 324

www.LinMot.com

Servo Controller:

E1001, E1100-HC, B1100-HC S. 221

Los-
lager
S. 320

Ab-
streifer
S. 322

Ab-
streifer
S. 322
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P01-37x240/560x760 LinMot®

Maximaler Hub: 760mm 350 ‘ Standard Wickd
H . andard Wicklung:
Spitzenkraft: 308N 300 \ E1100_HG, 72VDC
250 i E1100, 72VDC &
Z 200 - E1001, 72VDC
& 150 ~ | I F - Wickl
< - | AN icklung
100 ‘ E1100-HC, 72VDC
— — — E1100, 72VDC &
50 1 E1001, 72VDC
0 ‘
Max. Hub 760
SS Hub 560
. . | 1
2 =y 1s=900 E p—
3 / \
3 50 |
E <—| 50 !
i 1 ZP=330
® 336 /347" - = 610 Abmessungen mm
g' - -l - 710 *Kabel Typ
“ W Motor Spezifikation
Stecker Typ Kabel Typ
Standard Wicklung F- Wicklung Standard Wicklung F- Wicklung
P01- 37x240/560x760-C 37x240F/560x760-C 37x240/560x760
37x240/560x760-C20 37x240F/560x760-C20
Maximaler Hub mm (in) 760 (29.92) 760 (29.92) 760 (29.92) 760 (29.92)
Kurzhubbereich SS mm (in) 560 (22.05) 560 (22.05) 560 (22.05) 560 (22.05)
Spitzenkraft E1100-HC N (Ibf) 203 (45.7) 308 (69.2) 203 (45.7) 308 (69.2)
Spitzenkraft E1100 / E1001 N (Ibf) 203 (45.7) 206 (46.4) 203 (45.7) 206 (46.4)
Kont. Kraft N (Ibf) 53 (12.0) 53 (12.0) 53 (12.0) 53 (12.0)
Kont. Kraft mit Lifter N (Ibf) 100 (22.4) 100 (22.4) 100 (22.4) 100 (22.4)
Randkraft % 58 58 58 58
Kraftkonstante N/A (IbflA) 40.8 (9.17) 25.8 (5.80) 40.8 (9.17) 25.8 (5.80)
Max. Strom @ 72vbc A 5.0 11.9 5.0 11.9
Max. Strom @ 48vDC A 3.3 8.0 3.3 8.0
Max. Gesch. @ 72vbc m/s (in/s) 1.6 (64) 2.6 (101) 1.6 (64) 2.6 (101)
Max. Gesch. @ 48vbC m/s (in/s) 1.1 (43) 1.7 (67) 1.1 (43) 1.7 (67)
Phasenwider. 25/80 °C  Ohm 11.7/14.2 4.9/5.9 11.7/14.2 4.9/5.9
Phaseninduktivitat mH 6.0 2.4 6.0 2.4
Therm. Widerstand °KIW 23 22 2.3 2.2
Therm. Zeitkonstante sec 3400 3200 3400 3200
Statordurchmesser mm (in) 37 (1.46) 37 (1.46) 37 (1.46) 37 (1.46)
Statorlange mm (in) 336 (13.23) 336 (13.23) 347 (13.66) 347 (13.66)
Statormasse g (Ib) 1385 (3.05) 1385 (3.05) 1385 (3.05) 1385 (3.05)
Lauferdurchmesser mm (in) 20 (0.79) 20 (0.79) 20 (0.79) 20 (0.79)
Lauferlange mm (in) 900 (35.43) 900 (35.43) 900 (35.43) 900 (35.43)
Laufermasse g (Ib) 1994 (4.40) 1994 (4.40) 1994 (4.40) 1994 (4.40)
Wiederholgenauigkeit mm (in) +0.05 (+0.0020) +0.05 (+0.0020) +0.05 (+0.0020) +0.05 (+0.0020)
Linearitat % +0.15 +0.15 +0.15 +0.15
Wiederholgenauigk. ES ~ mm (in) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004)
Linearitat ES mm (in) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004)
Hub-Zeit Diagramm
800 T T ; 700 T T
P01-37x240/560x760 o ’ l/ 600 | P01-?;7X240F/560x760
Standard Wicklung o F- Wicklung
600 N 500 —
)  ‘./‘// ©+ - 15.0kg = 7 4 o 15.0kg
E R = — 10.0kg g 400 o= 1l ] == 10.0 kg
= 400 ok — — —50kg = N - — —50k
5] LT - : o 300 — — U kg
N N R 0.0 kg N I 0.0 kg
000 Tt ~ 200 e
Nl RPN
Bes 100 4= ]
0 Bewegter Laufer 0 Bewegter Laufer
0 200 400 600 0 200 400 600
Hub [mm] Hub [mm]

Ausgabe 15
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Stecker Typ

336 A-A B-B
A 286.50 38
16 25
- — - pa— ®37 +0.15
- % g
o B
Lr). - 0T
8 = 0
™
> | 5
©
A B
Linearmotor Stator Laufer
Typ Art. Nr. Typ Art. Nr. Typ Art. Nr.
P01-37x240/560x760-C --> PS01-37x240-C 0150-1224 & PL01-20x900/820 0150-1336
P01-37x240F/560x760-C --> PS01-37x240F-C 0150-1225 & PL01-20x900/820 0150-1336
S
X
Kabel Typ 2
S
347 o
A-A B-B Cc-C ~
279 2
c 2250 »37 +0.15 e
— 21.50 12
ol 3
S S ) 5 ; S
o8
Linearmotor Stator Laufer
Typ Art. Nr. Typ Art. Nr. Typ Art. Nr.
P01-37x240/560x760 --> PS01-37x240 0150-1203 & PL01-20x900/820 0150-1336
P01-37x240/560x760-C20 > PS01-37x240-C20 0150-1238 & PL01-20x900/820 0150-1336
P01-37x240F/560x760-C20 > PS01-37x240F-C20 0150-1239 & PL01-20x900/820 0150-1336
Laufer
900
M8 x 20 M8 x 20
)|
8 1.20
8.80
Standard Laufer Standard Laufer PL01-20x900/820 0150-1336
Speziallaufer Heavy Duty Laufer mit WC/C-Beschichtung PL02-20x900/820 0150-1337
Lochlaufer Innendurchmesser 6.5mm  PL01-20x900/820-L 0150-1362

Motor Steckerbelegung

Kabellange:

P01-37x240... 1.5m

P01-37x240...-C20 0.2m

Ph 1+ rot

Ph 1- pink

Ph 2+ blau

Ph 2- grau

+5VDC weiss

GND innerer Schirm

Sinus gelb

Cosinus  griin

Temp. schwarz

Schirm ausserer Schi.
Ausgabe 15

Anderungen vorbehalten

.-C
-C20

P01-37..
P01-37..

rTOGTMMmMOOw>»

@
©
=3

S©®~No s wN = P01-37...

Standardkabel S. 306

="

High Flex Kabel S. 306

Fest
lager
S. 320

j ey

Roboterkabel S. 306

Ab-
streifer
S. 322

Ab-

streifer
S. 322

-+

Motorflansch S. 316

- ———

Motorflansch S. 316

.@- Lifter S. 319

Option externer Encoder S. 324

www.LinMot.com

Servo Controller:

E1001, E1100-HC, B1100-HC S. 221

Los-
lager
S. 320

Ab-
streifer
S. 322

Ab-
streifer
S. 322
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P01-37x240/660x860 LinMot®

Maximaler Hub: 860mm 850 ‘ Standard Wickd
H . andard Wicklung:
Spitzenkraft: 308N 300 \ E1100_HG, 72VDC
250 i E1100, 72VDC &
Z 200 - E1001, 72VDC
& 150 ~ | I F - Wickl
< - | AN icklung
100 ‘ E1100-HC, 72VDC
— — — E1100, 72VDC &
50 1 E1001, 72VDC
0 ‘
Max. Hub 860
SS Hub 660
. . | 1
2 =y 15=1000 E p—
3 ! [
S 50 |
E > 50 !
5 336/ 347* 1ZP=380 10 Abmessungen mm
2 - 7: ~ ~ 810 *Kabel Typg
[=)
“ W Motor Spezifikation
Stecker Typ Kabel Typ
Standard Wicklung F- Wicklung Standard Wicklung F- Wicklung
P01- 37x240/660x860-C 37x240F/660x860-C 37x240/660x860
37x240/660x860-C20 37x240F/660x860-C20
Maximaler Hub mm (in) 860 (33.86) 860 (33.86) 860 (33.86) 860 (33.86)
Kurzhubbereich SS mm (in) 660 (25.98) 660 (25.98) 660 (25.98) 660 (25.98)
Spitzenkraft E1100-HC N (Ibf) 203 (45.7) 308 (69.2) 203 (45.7) 308 (69.2)
Spitzenkraft E1100 / E1001 N (Ibf) 203 (45.7) 206 (46.4) 203 (45.7) 206 (46.4)
Kont. Kraft N (Ibf) 53 (12.0) 53 (12.0) 53 (12.0) 53 (12.0)
Kont. Kraft mit Lifter N (Ibf) 100 (22.4) 100 (22.4) 100 (22.4) 100 (22.4)
Randkraft % 58 58 58 58
Kraftkonstante N/A (IbflA) 40.8 (9.17) 25.8 (5.80) 40.8 (9.17) 25.8 (5.80)
Max. Strom @ 72vbc A 5.0 11.9 5.0 11.9
Max. Strom @ 48vDC A 3.3 8.0 3.3 8.0
Max. Gesch. @ 72vbc m/s (in/s) 1.6 (64) 2.6 (101) 1.6 (64) 2.6 (101)
Max. Gesch. @ 48vbC m/s (in/s) 1.1 (43) 1.7 (67) 1.1 (43) 1.7 (67)
Phasenwider. 25/80 °C  Ohm 11.7/14.2 4.9/5.9 11.7/14.2 4.9/5.9
Phaseninduktivitat mH 6.0 2.4 6.0 2.4
Therm. Widerstand °KIW 23 2.2 2.3 2.2
Therm. Zeitkonstante sec 3400 3200 3400 3200
Statordurchmesser mm (in) 37 (1.46) 37 (1.46) 37 (1.46) 37 (1.46)
Statorlange mm (in) 336 (13.23) 336 (13.23) 347 (13.66) 347 (13.66)
Statormasse g (Ib) 1385 (3.05) 1385 (3.05) 1385 (3.05) 1385 (3.05)
Lauferdurchmesser mm (in) 20 (0.79) 20 (0.79) 20 (0.79) 20 (0.79)
Lauferlange mm (in) 1000 (39.37) 1000 (39.37) 1000 (39.37) 1000 (39.37)
Laufermasse g (Ib) 2227 (4.91) 2227 (4.91) 2227 (4.91) 2227 (4.91)
Wiederholgenauigkeit mm (in) +0.05 (+0.0020) +0.05 (+0.0020) +0.05 (+0.0020) +0.05 (+0.0020)
Linearitat % +0.15 +0.15 +0.15 +0.15
Wiederholgenauigk. ES ~ mm (in) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004)
Linearitat ES mm (in) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004)
Hub-Zeit Diagramm
\ \ ] 700 \ \
800 |~ P01-37x240/660x860 T P01-37x240F/660x860 .
Standard Wicklung B / e 600 [~ F. Wicklung A
R i 500 e
E R // — . — 10.0kg E 400 ST S B, 10.0 kg
-‘5 400 - ‘/ — — —5.0kg E 300 - ‘/ - — — —5.0kg
N RS 0.0 kg N o7~ 0.0 kg
T 200 =
200 1 S 7o
J 00—~
0 Bewegter Laufer 0 Bewegter Laufer
0 200 400 600 800 0 200 400 600 800
Hub [mm] Hub [mm]
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Stecker Typ

336 A-A B-B
A 286.50 38
16 25
- — - pa— ®37 +0.15
- % g
o B
Lr). - 0T
8 = 0
™
> | 5
©
A B
Linearmotor Stator Laufer
Typ Art. Nr. Typ Art. Nr. Typ Art. Nr.
P01-37x240/660x860-C --> PS01-37x240-C 0150-1224 & PL01-20x1000/920 0150-1338
P01-37x240F/660x860-C --> PS01-37x240F-C 0150-1225 & PL01-20x1000/920 0150-1338
2
X
Kabel Typ 3
§r
347 o
A-A B-B Cc-C ~
279 2
c 2250 »37 +0.15 e
— 21.50 12
ol 3
S S ) 5 ; S
o8
Linearmotor Stator Laufer
Typ Art. Nr. Typ Art. Nr. Typ Art. Nr.
P01-37x240/660x860 --> PS01-37x240 0150-1203 & PL01-20x1000/920 0150-1338
P01-37x240/660x860-C20 > PS01-37x240-C20 0150-1238 & PL01-20x1000/920 0150-1338
P01-37x240F/660x860-C20 > PS01-37x240F-C20 0150-1239 & PL01-20x1000/920 0150-1338
Laufer
1000
M8 x 20 M8 x 20
)|
8 1.20
8.80
Standard Laufer Standard Laufer PL01-20x1000/920 0150-1338
Speziallaufer Heavy Duty Laufer mit WC/C-Beschichtung PL02-20x1000/920 auf Anfrage
Lochlaufer Innendurchmesser 6.5mm  PL01-20x1000/920-L 0150-1364

Motor Steckerbelegung

Kabellange:

P01-37x240... 1.5m

P01-37x240...-C20 0.2m

Ph 1+ rot

Ph 1- pink

Ph 2+ blau

Ph 2- grau

+5VDC weiss

GND innerer Schirm

Sinus gelb

Cosinus  griin

Temp. schwarz

Schirm ausserer Schi.
Ausgabe 15

Anderungen vorbehalten

E1001, E1100-HC, B1100-HC S. 221

oS
. Q@ : Standardkabel S. 306 b =
H : Fest " Motorflansch S. 316
B O’B O’B lager gtrglzr
o T i _ E j 00 S.320 b
o o o
oo o
High Flex Kabel S. 306
A 1 Ab-
B 2 o Motorflansch S. 316
c 3 S. 322
D 4
E 5 Roboterkabel S. 306
2 & Lufter S. 319
ufter S.
1 "O=
H 8 Servo Controller:
L 9 Option externer Encoder S. 324
Geh. 10

www.LinMot.com

Los-
lager
S. 320

Ab-
streifer
S. 322

Ab-
streifer
S. 322
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P01-37x240/860x1060 LinMot®

Maximaler Hub: 1060mm 850 ‘ Standard Wickd
H . andard Wicklung:
Spitzenkraft: 308N 300 \ E1100_HG, 72VDC
250 i E1100, 72VDC &
Z 200 - E1001, 72VDC
& 150 ~ | I F - Wickl
< - | AN icklung
100 ‘ E1100-HC, 72VDC
— — — E1100, 72VDC &
50 1 E1001, 72VDC
0 ‘
Max. Hub 1060
SS Hub 860
i |
8 /] | ‘ —
S E[_// 1s=1200 E \ |
x / |
g 50, i
S ~50 |
N l«e— »{7P=480
5 336 /347 - = 910 Abmessungen mm
- < >l< = 1010 Kabel Typ
(=]
© B Motor Spezifikation
Stecker Typ Kabel Typ
Standard Wicklung F- Wicklung Standard Wicklung F- Wicklung
P01- 37x240/860x1060-C 37x240F/860x1060-C 37x240/860x1060
37x240/860x1060-C20 37x240F/860x1060-C20
Maximaler Hub mm (in) 1060 (41.73) 1060 (41.73) 1060 (41.73) 1060 (41.73)
Kurzhubbereich SS mm (in) 860 (33.86) 860 (33.86) 860 (33.86) 860 (33.86)
Spitzenkraft E1100-HC N (Ibf) 203 (45.7) 308 (69.2) 203 (45.7) 308 (69.2)
Spitzenkraft E1100 / E1001 N (Ibf) 203 (45.7) 206 (46.4) 203 (45.7) 206 (46.4)
Kont. Kraft N (Ibf) 53 (12.0) 53 (12.0) 53 (12.0) 53 (12.0)
Kont. Kraft mit Lifter N (Ibf) 100 (22.4) 100 (22.4) 100 (22.4) 100 (22.4)
Randkraft % 58 58 58 58
Kraftkonstante N/A (IbflA) 40.8 (9.17) 25.8 (5.80) 40.8 (9.17) 25.8 (5.80)
Max. Strom @ 72vbc A 5.0 11.9 5.0 11.9
Max. Strom @ 48vDC A 3.3 8.0 3.3 8.0
Max. Gesch. @ 72vbc m/s (in/s) 1.6 (64) 2.6 (101) 1.6 (64) 2.6 (101)
Max. Gesch. @ 48vbC m/s (in/s) 1.1 (43) 1.7 (67) 1.1 (43) 1.7 (67)
Phasenwider. 25/80 °C  Ohm 11.7/14.2 4.9/5.9 11.7/14.2 4.9/5.9
Phaseninduktivitat mH 6.0 2.4 6.0 2.4
Therm. Widerstand °KIW 2.3 2.2 2.3 2.2
Therm. Zeitkonstante sec 3400 3200 3400 3200
Statordurchmesser mm (in) 37 (1.46) 37 (1.46) 37 (1.46) 37 (1.46)
Statorlange mm (in) 336 (13.23) 336 (13.23) 347 (13.66) 347 (13.66)
Statormasse g (Ib) 1385 (3.05) 1385 (3.05) 1385 (3.05) 1385 (3.05)
Lauferdurchmesser mm (in) 20 (0.79) 20 (0.79) 20 (0.79) 20 (0.79)
Lauferlange mm (in) 1200 (47.24) 1200 (47.24) 1200 (47.24) 1200 (47.24)
Laufermasse g (Ib) 2692 (5.93) 2692 (5.93) 2692 (5.93) 2692 (5.93)
Wiederholgenauigkeit mm (in) +0.05 (+0.0020) +0.05 (+0.0020) +0.05 (+0.0020) +0.05 (+0.0020)
Linearitat % +0.10 +0.10 +0.10 +0.10
Wiederholgenauigk. ES ~ mm (in) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004)
Linearitat ES mm (in) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004)
Hub-Zeit Diagramm
P01-37x240/860x1060 P01-37x240F/860x1060 -
1000 — Standard Wicklung — F- Wicklung A
ol 600 - / ]
- 800 L] 150k R R e 15.0 kg
S N +— — 10.0kg E oy T A == 10.0 kg
%600 c/ — — —50kg %‘400 ER P e — — —5.0kg
N 400 I et 0.0 kg N DR ] 0.0 kg
B R 200 |————=
200 ——= 4
5 /
0 Bewegter Stator 0 Bewegter Stator
0 200 400 600 800 1000 0 200 400 600 800 1000
Hub [mm] Hub [mm]
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Stecker Typ

336 A-A B-B
A 286.50 38
16 25
- — - pa— ®37 +0.15
- % g
o B
Lr). - 0T
8 = 0
™
> | -
©
A R
Linearmotor Stator Laufer
Typ Art. Nr. Typ Art. Nr. Typ Art. Nr.
P01-37x240/860x1060-C --> PS01-37x240-C 0150-1224 & PL01-20x1200/1120 0150-1340
P01-37x240F/860x1060-C PS01-37x240F-C 0150-1225 & PL01-20x1200/1120 0150-1340 .
3
*
Kabel Typ 3
=)
347 s
A-A B-B Cc-C =
279 ®
»37 +0.15 s
C 22.50 s
— 21.50 12 &
ol 7 3
- ¥Y > 5 S
o8
Linearmotor Stator Laufer
Typ Art. Nr. Typ Art. Nr. Typ Art. Nr.
P01-37x240/860x1060 PS01-37x240 0150-1203 & PL01-20x1200/1120 0150-1340
P01-37x240/860x1060-C20 PS01-37x240-C20 0150-1238 & PL01-20x1200/1120 0150-1340
P01-37x240F/860x1060-C20 PS01-37x240F-C20 0150-1239 & PL01-20x1200/1120 0150-1340
Laufer
1200
M8 x 20 M8 x 20
)|
8 1.20
8.80
Standard Laufer Standard Laufer PL01-20x1200/1120 0150-1340
Speziallaufer Heavy Duty Laufer mit WC/C-Beschichtung PL02-20x1200/1120 auf Anfrage
Lochlaufer Innendurchmesser 6.5mm PL01-20x1200/1120-L 0150-1376

Motor Steckerbelegung

Kabellange:

P01-37x240... 1.5m

P01-37x240...-C20 0.2m

Ph 1+ rot

Ph 1- pink

Ph 2+ blau

Ph 2- grau

+5VDC weiss

GND innerer Schirm

Sinus gelb

Cosinus  griin

Temp. schwarz

Schirm ausserer Schi.
Ausgabe 15

Anderungen vorbehalten

-C
...-C20

P01-37....
P01-37

rTOGTMMmMOOw>»

@
©
=3

S©®~No s wN = P01-37...

Standardkabel S. 306

="

High Flex Kabel S. 306

Ab-
streifer
S. 322

Fest
lager
S. 320

Ab-

streifer
S. 322

j ey

Roboterkabel S. 306

-+

Motorflansch S. 316

%_“C)E ‘

Motorflansch S. 316

Ab-
streifer
S. 322

Los-
lager
S. 320

Ab-
streifer
S. 322

.@- Lifter S. 319

Option externer Encoder S. 324

www.LinMot.com

Servo Controller:
E1001, E1100-HC, B1100-HC S. 221
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P01-37x240/1060x1260 LinMot®

Maximaler Hub: 1260mm 350 | Standard Wickl
- ) 300 andar icklung:
Spitzenkraft: 308N \ E1100-HC, 72VDC
250 \ ——— E1100, 72VDC &
Z 500 n E1001, 72VDC
S 150 / ‘ \ )
S / ‘ \ F - Wicklung
100 E1100-HC, 72VDC
‘ — — — E1100, 72VDC &
50 | E1001, 72VDC
|
0

Max. Hub 1260

SS Hub 1060
|
3 // | |
S =y Is=1400 E —
X /
=) I
8 50 \
S <=1 50 !
N -1 ZP=580
s 336/ 347* ~ ~ 1110 Abmessungen mm
? - > = 1210 *Kabel Typ
(=] . gn -
o B Motor Spezifikation
Stecker Typ Kabel Typ
Standard Wicklung F- Wicklung Standard Wicklung F- Wicklung
P01- 37x240/1060x1260-C 37x240F/1060x1260-C 37x240/1060x1260
37x240/1060x1260-C20 37x240F/1060x1260-C20
Maximaler Hub mm (in) 1260 (49.61) 1260 (49.61) 1260 (49.61) 1260 (49.61)
Kurzhubbereich SS mm (in) 1060 (41.73) 1060 (41.73) 1060 (41.73) 1060 (41.73)
Spitzenkraft E1100-HC N (Ibf) 203 (45.7) 308 (69.2) 203 (45.7) 308 (69.2)
Spitzenkraft E1100 / E1001 N (Ibf) 203 (45.7) 206 (46.4) 203 (45.7) 206 (46.4)
Kont. Kraft N (Ibf) 53 (12.0) 53 (12.0) 53 (12.0) 53 (12.0)
Kont. Kraft mit Lifter N (Ibf) 100 (22.4) 100 (22.4) 100 (22.4) 100 (22.4)
Randkraft % 58 58 58 58
Kraftkonstante N/A (IbflA) 40.8 (9.17) 25.8 (5.80) 40.8 (9.17) 25.8 (5.80)
Max. Strom @ 72vbc A 5.0 11.9 5.0 11.9
Max. Strom @ 48vDC A 3.3 8.0 3.3 8.0
Max. Gesch. @ 72vbc m/s (in/s) 1.6 (64) 2.6 (101) 1.6 (64) 2.6 (101)
Max. Gesch. @ 48vbC m/s (in/s) 1.1 (43) 1.7 (67) 1.1 (43) 1.7 (67)
Phasenwider. 25/80 °C  Ohm 11.7/14.2 4.9/5.9 11.7/14.2 4.9/5.9
Phaseninduktivitat mH 6.0 2.4 6.0 2.4
Therm. Widerstand °KIW 23 22 23 2.2
Therm. Zeitkonstante sec 3400 3200 3400 3200
Statordurchmesser mm (in) 37 (1.46) 37 (1.46) 37 (1.46) 37 (1.46)
Statorlange mm (in) 336 (13.23) 336 (13.23) 347 (13.66) 347 (13.66)
Statormasse g (Ib) 1385 (3.05) 1385 (3.05) 1385 (3.05) 1385 (3.05)
Lauferdurchmesser mm (in) 20 (0.79) 20 (0.79) 20 (0.79) 20 (0.79)
Lauferlange mm (in) 1400 (55.12) 1400 (55.12) 1400 (55.12) 1400 (55.12)
Laufermasse g (Ib) 3157 (6.96) 3157 (6.96) 3157 (6.96) 3157 (6.96)
Wiederholgenauigkeit mm (in) +0.05 (+0.0020) +0.05 (+0.0020) +0.05 (+0.0020) +0.05 (+0.0020)
Linearitat % +0.10 +0.10 +0.10 +0.10
Wiederholgenauigk. ES ~ mm (in) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004)
Linearitat ES mm (in) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004)
Hub-Zeit Diagramm
1200 I I
P01-37x240/1060x1260 o 800 |— P01-37x240F/1060x1260 _
1000 — Standard Wicklung — F- Wicklung A
. R g
800 S e 600 R
- R o 15.0 kg v - ©oo 0 15.0kg
13 RN ~— = 10.0kg E e /// ‘‘‘‘‘ 10.0 kg
= 600 = = g -
= s — — —5.0kg = 400 —— — — —5.0kg
N 400 s Z 0.0 kg N - ,/‘ T 0.0 kg
N 200 ——
200 — 8 4s
v 7
0 Bewegter Stator 0 Bewegter Stator
0 500 1000 0 500 1000
Hub [mm] Hub [mm]
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Stecker Typ

336 A-A B-B
A 286.50 38
16 25
- — pa— ®37 +0.15
N~
™
o
Lr). N~ 0T
8 © 0
P
[Te]
©
A B
Linearmotor Stator Laufer
Typ Art. Nr. Typ Art. Nr. Typ Art. Nr.
P01-37x240/1060x1260-C PS01-37x240-C 0150-1224 & PL01-20x1400/1320 0150-1342
P01-37x240F/1060x1260-C PS01-37x240F-C 0150-1225 & PL01-20x1400/1320 0150-1342 S
N
%
Kabel Typ 3
347 g
A-A B-B Cc-C X
279 o
c 2250 »37 +0.15 5
— 21.50 12 o
ol 3
S S ) 5 ; S
%
Linearmotor Stator Laufer
Typ Art. Nr. Typ Art. Nr. Typ Art. Nr.
P01-37x240/1060x1260 PS01-37x240 0150-1203 & PL01-20x1400/1320 0150-1342
P01-37x240/1060x1260-C20 PS01-37x240-C20 0150-1238 & PL01-20x1400/1320 0150-1342
P01-37x240F/1060x1260-C20 PS01-37x240F-C20 0150-1239 & PL01-20x1400/1320 0150-1342
Laufer
1400
M8 x 20 M8 x 20
)|
8 1.20
8.80
Standard Laufer Standard Laufer PL01-20x1400/1320 0150-1342
Speziallaufer Heavy Duty Laufer mit WC/C-Beschichtung PL02-20x1400/1320 auf Anfrage
Lochlaufer Innendurchmesser 6.5mm PL01-20x1400/1320-L auf Anfrage

Motor Steckerbelegung

Kabellange:

P01-37x240... 1.5m

P01-37x240...-C20 0.2m

Ph 1+ rot

Ph 1- pink

Ph 2+ blau

Ph 2- grau

+5VDC weiss

GND innerer Schirm

Sinus gelb

Cosinus  griin

Temp. schwarz

Schirm ausserer Schi.
Ausgabe 15

Anderungen vorbehalten

-C
...-C20

P01-37....
P01-37

rITO@TmMmMmooOm>»

@
©
=3

S©®~No s wN = P01-37...

Standardkabel S. 306

="

High Flex Kabel S. 306

=™

lager
S. 320

-+

Motorflansch S. 316

Ab-
streifer
S. 322

Motorflansch S. 316

Roboterkabel S. 306

.@- Lifter S. 319

Option externer Encoder S. 324

www.LinMot.com

Servo Controller:
E1001, E1100-HC, B1100-HC S. 221

Los-
lager
S. 320

Ab-
streifer
S. 322

Ab-
streifer
S. 322
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P01-37x240/1260x1460 LinMot®

Maximaler Hub: 1460mm 350 | Standard Wickl
- ) 300 andar icklung:
Spitzenkraft: 308N \ E1100-HC, 72VDC
250 \ ——— E1100, 72VDC &
Z 500 n E1001, 72VDC
S 150 / ‘ \ )
S / ‘ \ F - Wicklung
100 E1100-HC, 72VDC
‘ — — — E1100, 72VDC &
50 | E1001, 72VDC
|
0

Max. Hub 1460

SS Hub 1260
|
3 // | |
I =y 1s=1600 E p—
3 / \
& 50 \
S <50 \
N . ~——————1ZP=680
5 . 336 /347 7: =~ 1310 1410 f}?:;zls?rl;r‘;gen mm
£ Ml Motor Spezifikation
Stecker Typ Kabel Typ
Standard Wicklung F- Wicklung Standard Wicklung F- Wicklung
P01- 37x240/1260x1460-C 37x240F/1260x1460-C 37x240/1260x1460
37x240/1260x1460-C20 37x240F/1260x1460-C20
Maximaler Hub mm (in) 1460 (57.48) 1460 (57.48) 1460 (57.48) 1460 (57.48)
Kurzhubbereich SS mm (in) 1260 (49.61) 1260 (49.61) 1260 (49.61) 1260 (49.61)
Spitzenkraft E1100-HC N (Ibf) 203 (45.7) 308 (69.2) 203 (45.7) 308 (69.2)
Spitzenkraft E1100 / E1001 N (Ibf) 203 (45.7) 206 (46.4) 203 (45.7) 206 (46.4)
Kont. Kraft N (Ibf) 53 (12.0) 53 (12.0) 53 (12.0) 53 (12.0)
Kont. Kraft mit Lifter N (Ibf) 100 (22.4) 100 (22.4) 100 (22.4) 100 (22.4)
Randkraft % 58 58 58 58
Kraftkonstante N/A (IbflA) 40.8 (9.17) 25.8 (5.80) 40.8 (9.17) 25.8 (5.80)
Max. Strom @ 72vbc A 5.0 11.9 5.0 11.9
Max. Strom @ 48vDC A 3.3 8.0 3.3 8.0
Max. Gesch. @ 72vbc m/s (in/s) 1.6 (64) 2.6 (101) 1.6 (64) 2.6 (101)
Max. Gesch. @ 48vbC m/s (in/s) 1.1 (43) 1.7 (67) 1.1 (43) 1.7 (67)
Phasenwider. 25/80 °C  Ohm 11.7/14.2 4.9/5.9 11.7/14.2 4.9/5.9
Phaseninduktivitat mH 6.0 24 6.0 2.4
Therm. Widerstand °KIW 23 22 23 2.2
Therm. Zeitkonstante sec 3400 3200 3400 3200
Statordurchmesser mm (in) 37 (1.46) 37 (1.46) 37 (1.46) 37 (1.46)
Statorlange mm (in) 336 (13.23) 336 (13.23) 347 (13.66) 347 (13.66)
Statormasse g (Ib) 1385 (3.05) 1385 (3.05) 1385 (3.05) 1385 (3.05)
Lauferdurchmesser mm (in) 20 (0.79) 20 (0.79) 20 (0.79) 20 (0.79)
Lauferlange mm (in) 1600 (62.99) 1600 (62.99) 1600 (62.99) 1600 (62.99)
Laufermasse g (Ib) 3622 (7.99) 3622 (7.99) 3622 (7.99) 3622 (7.99)
Wiederholgenauigkeit mm (in) +0.05 (+0.0020) +0.05 (+0.0020) +0.05 (+0.0020) +0.05 (+0.0020)
Linearitat % +0.10 +0.10 +0.10 +0.10
Wiederholgenauigk. ES ~ mm (in) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004)
Linearitat ES mm (in) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004) +0.01 (+0.0004)
Hub-Zeit Diagramm
1400 I 1000 I
P01-37x240/1260x1460 R P01-37x240F/1260x1460 B
1200 I~ standard Wicklung o 800 | F- Wicklung A
1000 LS L 4 |
- BN o 15.0kg - Rl 15.0 kg
£ 800 RS 7 — .~ 100kg E°%® T == 10.0 kg
S 600 “‘/v‘_/// — — ~50kg S 400 l/‘/// — — —50kg
N a4 0.0 kg N R 0.0 kg
400 T e
S 200 [-—527=
200 [ 5
0 Bewegter Stator 0 Bewegter Stator
0 500 1000 0 500 1000
Hub [mm] Hub [mm]
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Stecker Typ

336 A-A B-B
A 286.50 38
16 25
- — pa— ®37 +0.15
N~
™
o
Lr). N~ 0T
8 © 0
®
[Te]
@
A 5
Linearmotor Stator Laufer
Typ Art. Nr. Typ Art. Nr. Typ Art. Nr.
P01-37x240/1260x1460-C PS01-37x240-C 0150-1224 & PL01-20x1600/1520 0150-1344
P01-37x240F/1260x1460-C PS01-37x240F-C 0150-1225 & PL01-20x1600/1520 0150-1344 S
<
%
Kabel Typ 2
347 g
A-A B-B Cc-C X
279 o
c 2250 »37 +0.15 5
— 21.50 12 o
ol 3
S S ) 5 ; S
%
Linearmotor Stator Laufer
Typ Art. Nr. Typ Art. Nr. Typ Art. Nr.
P01-37x240/1260x1460 PS01-37x240 0150-1203 & PL01-20x1600/1520 0150-1344
P01-37x240/1260x1460-C20 PS01-37x240-C20 0150-1238 & PL01-20x1600/1520 0150-1344
P01-37x240F/1260x1460-C20 PS01-37x240F-C20 0150-1239 & PL01-20x1600/1520 0150-1344
Laufer
1600
M8 x 20 M8 x 20
)|
8 1.20
8.80
Standard Laufer Standard Laufer PL01-20x1600/1520 0150-1344
Speziallaufer Heavy Duty Laufer mit WC/C-Beschichtung PL02-20x1600/1520 auf Anfrage
Lochlaufer Innendurchmesser 6.5mm PL01-20x1600/1520-L auf Anfrage

Motor Steckerbelegung

Kabellange:

P01-37x240... 1.5m

P01-37x240...-C20 0.2m

Ph 1+ rot

Ph 1- pink

Ph 2+ blau

Ph 2- grau

+5VDC weiss

GND innerer Schirm

Sinus gelb

Cosinus  griin

Temp. schwarz

Schirm ausserer Schi.
Ausgabe 15

Anderungen vorbehalten
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P01-37....
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Standardkabel S. 306

="

High Flex Kabel S. 306

=™

lager
S. 320

-+

Motorflansch S. 316

Ab-
streifer
S. 322

Motorflansch S. 316

Roboterkabel S. 306

.@- Lifter S. 319

Option externer Encoder S. 324

www.LinMot.com

Servo Controller:
E1001, E1100-HC, B1100-HC S. 221

Los-
lager
S. 320

Ab-
streifer
S. 322

Ab-
streifer
S. 322
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